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Utilisation de la norme NF EN 61508

Sécurité fonctionnelle des systéemes électriques/électroniques/électroniques
programmables relatifs a la sécurité

La norme NF EN 61508 fournit une approche générique de toutes les activités liées
au cycle de vie de sécurité des systemes électriques et/ou électroniques et/ou
électroniques programmables qui sont utilisés pour réaliser des fonctions de
sécurité.

La norme rappelle également que le secteur d’application doit étre approprié et
notamment ses pratiques reconnues.

La norme NF EN 50126-1 met en évidence les spécificités du domaine ferroviaire.
Elle est applicable a la spécification et a la démonstration des exigences de FDMS
pour toute application ferroviaire et a tout niveau d’une telle application.

La norme NF EN 50126-1 est LA norme de référence appliquée dans le

domaine des transports guidés (citée dans I’arrété du 23/03/2003 relatif a la

composition des dossiers de sécurité en TGU).

Elle est complétée d’'un groupe de normes connexes :

- NF EN 50128 Logiciels pour systemes de commande et de protection ferroviaire ; AR

- NF EN 50129 Systémes électroniques de sécurité pour la signalisation ’ ﬁ
TC
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NF EN 61 508 (janvier 2011)
Sécurité fonctionnelle des systemes
électriqgues/électronigues/électroniques
programmables relatifs a la sécuritée

Partie 1 = Exigences générales

Partie 2 = Exigences pour les systemes électriques/électroniques/électroniques
programmables relatifs a la sécurité

Partie 3 = Exigences concernant les logiciels
Partie 4 = Définitions et abréviations

Partie 5 = Exemples de méthodes pour la déterminati on des niveaux
d’intégrité de sécurité

Partie 6 = Ligne directrice pour l'application de la CEl 61508-2 et de la CEl
61508 -3

Partie 7 = Présentation de techniques et mesures




Partie 5 - Annexe E
Methode du graphe de risque

Parametres utilisés :
- consequence de I'éevénement dangereux (C)
- la frequence et la durée d’exposition au danger (F)

- la possibilité d’eviter 'evénement dangereux (P)

- la probabilité de I'occurrence non souhaitée (W) => probabilité que
I'’événement dangereux se produise en I'absence de systemes
relatifs a la securité (mais en présence de dispositifs externes de
reduction de risque)




Graphe de risque
Schéma général
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Figure E.1 — Graphe de risque — schéma général




Absence de commande FU par manipulateur »
Exemple d’approche NF EN 50126-1
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C = Conséquence du paramélre de risque

F = Fréquence et durée de l'exposition au
paramétre de risque

£ = Possibllité d'éviter Ia paramatre de
fisque dangereux

¥ = Probabilité d'eccurrence non souheitée
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« Absence de commande FU par
anipulateur » - Graphe exemple de la 61508
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Figure E.2 - Graphe de risque -~ exemple (illustre seulement les principes généraux)
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« Absence de commande FU par
anipulateur » - Graphe exemple de la 61508
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Figure E.2 - Graphe de risque -~ exemple (illustre seulement les principes généraux)



« Absence de commande FU par
anipulateur » - Graphe exemple de la 61508
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Figure E.2 - Graphe de risque -~ exemple (illustre seulement les principes généraux) ﬂ



« Absence de commande FU par
anipulateur » - Graphe exemple de la 61508
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Figure E.2 - Graphe de risque -~ exemple (illustre seulement les principes généraux)



Absence de commande FU par manipulateur »
emple EN 61508 avec proposition d’étalonnage
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4 : SIL4 est équivalent a un THR inférieur 2 10 (THR < 10%) ;

3 : SIL3 est équivalent a un THR inférieur 2 107 (10 < THR < 107) ;
2 : SIL2 est équivalent a un THR inférieur 2 10° (107 < THR < 10°%) ;
1 : SIL1 est équivalent a un THR inférieur a2 10 (10° < THR < 10”). 4
-2 Aucune exigence spécifique en matieére de sécurité
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Absence de commande FU par manipulateur »
emple EN 61508 avec proposition d’étalonnage
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Absence de commande FU par manipulateur »
emple EN 61508 avec proposition d’étalonnage
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Absence de commande FU par manipulateur »
emple EN 61508 avec proposition d’étalonnage
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Absence de commande FU par manipulateur »
emple EN 61508 avec proposition d’étalonnage
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Synthese

Pour un méme danger « Absence de commande FU par
manipulateur »

Trois resultats différents selon les approches EN 50126 et EN 61508
=> SIL3, SIL 2 et pas de SIL

=> Forte reticence du STRMTG a utiliser la norme EN 61508
pour l'allocation des niveaux de sécurité  alors qu’une
norme sectorielle existe citée dans la réglementation des TGU
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