AIDE A L’EXPLOITATION :

Assistance de 'opérateur

embarquement/débarquement

par Vision Industrielle




Assistance par Vision industrielle

aAijde a la surveillance du déebarquement
Détection présence passager sur véhicule
ouvert via Cameéra
2 Aide a la surveillance abaissement garde-corps
siege
Qétection position garde-corps sur véhicule

ouvertwvia Caméra

s



Aide a la surveillance du débarquement




Aide a la surveillance du débarquement
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Aide a la surveillance du débarquement
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Spstem Configuration |nspection Status
Device |P Address  192.168.0.100
Device Name dalsaboa
User Connectad

Solution Running 101

FAIL

Description

Display Update Conlinuous (&1




Aide a la surveillance du débarquement

> Discret, intégré dans la gare

> Simple a raccorder

- Réglé et testé avec succes cet hiver
a Chatel (Echo Alpin)

- Pas de faux positifs, et
déclenchement en présence de

siege uniquement




Aide a la surveillance abaissement garde-corps
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Aide a la surveillance abaissement garde-corps

Comirole courthevel MONOS 658 x 494 - Irmace sequence: CalUser AV D es o pRAVINCLIEN TSPO | e[| (]
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Aide a la surveillance abaissement garde-corps

Ecran pour assurer
I'arriere plan constant

Caméra dans

caisson thermostaté
(une barriére optique assure le
déclenchement)

Mat, massif, I_A
tranchée,

|
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Aide a la surveillance abaissement garde-corps

POSITION MON COMNFORME:
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& ‘ariables

ET value
M v_luminosite v_luminosite 124,853
P w_position_Y w_posikion_Y (462, 465.5)
M v presence v¥_presence 0
) poinks_ctrl_nom z
M paints_ctrl_nam i i

B N S P L BI NI sSI Pl LI &

L3 System Wariables

& Yariables Marne valle
M w_luminosite v_luminosite 07,6832
P w_position_Y w_piosition_Y (462, 463,
M v _presence ¥ _Presence ]

) points_ctrl_nom Z

M painkts_ckrl_nom bord 463.5
N bard sCOF_presence 0
M scor_presence

& Timers

& Acquisition
S camid

®  Calibrations
| plignments
Hel alignmenta
®  Digital Inputs
inpukO
inpukl
& Digital Qukpuks
oukpukd
oukpukl
W Serial Ports
Hdl ComM3
Tep Connections
Madbus Conneckions
Ftp Connections
Hil Ftp 127 0.0 1 714
® Nebwork Shares



Aide a la surveillance abaissement garde-corps

\4

Discret pour utilisateur

\4

Simple a raccorder

\4

Réglé et testé avec
succes cet hiver a

Courchevel (Plantrey)

\4

Détection présence
passager: 100 %

Taux de détection GC
levé de 100%

\4




Aide a la surveillance abaissement garde-corps

> Zone d’embarquement: la norme

Zone de stabilisation/obligation &
abaissement garde-corps : 3.5 min. |~
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Aide a la surveillance abaissement garde-corps

Zone de sécurité: 10.00m

Zone de stabilisation: 7.15m (3.5s)
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AIDE A L’EXPLOITATION :

Assistance de 'opérateur

embarquement/débarquement

par Vision Industrielle
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